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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wycinkg drzew w ramach remontu ulicy Polnej w m. Siedlec

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna  (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robo6t okreslonych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wycinka drzew
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz

z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowg, ST
i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania robét zwigzanych z usunieciem drzew nalezy stosowac:

— pity mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa drogowego,

— spycharki,

— koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport pni, konaréw oraz gatezi

Do wywozu Scietych pni, konaréw, kory drzewnej mogg byé wykorzystywane ogdlnodostepne srodki
transportowe tj.:

— ciggnik kotowy,

— samochdd samowytadowczy.
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tadunek umieszczony na pojezdzie (pnie, konary, gatezie) powinien by¢ zabezpieczony przed zmiang potozenia
oraz mozliwoscig spadniecia podczas jazdy. Przy transporcie kory drzewnej, przestrzen tadunkowa winna by¢
zabezpieczona dodatkowymi, odpowiednimi zastonami uniemozliwiajgcymi wysypywanie sie tadunku na droge.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.

Przed przystgpieniem do wykonania wycinki drzew nalezy oznakowac i zabezpieczy¢ miejsce prowadzonych
robot. Zabronione jest obalanie drzew na droge bez zatrzymania ruchu oraz prawidtowego oznakowania
i zabezpieczenia miejsca robot. Podczas wykonywania robdét nalezy bezwzglednie przestrzegaé przepisow BHP.
Roslinnosc istniejgca w pasie robét drogowych, a nie przeznaczona do usuniecia powinna by¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinno$¢, ktéra ma by¢ zachowana zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonawce to powinna by¢ odtworzona na koszt Wykonawcy w sposdb zaakceptowany przez
Inzyniera.

5.2. Scinka drzew:

— ustalenie kierunku upadku drzewa, w przypadkach watpliwych co do zatozonego kierunku, nalezy stosowac
stalowe liny odciggowe o dtugosci przekraczajgcej 2,5-krotng wysokosc¢ scinanego drzewa (liny nalezy doczepic
do ciezkiego ciggnika, spycharki, itp),

— Sciecie drzewa,

— wykarczowanie pnia,

— pociecie pitg pnia na odcinki dogodne do zatadunku i transport,

— przerobienie na kore drzewng gatezi i konaréw przy pomocy specjalistycznego oraz usuniecie pozostatosci

po przerdbce z terenu miejsca wycinki lub wywiezienie ich na sktadowisko $mieci,

— wywiezienie pni,

— zasypanie dotu ziemig, wyréwnanie i ubicie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotdw. Zageszczenie gruntu wypetniajgcego doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania
okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdét zwigzanych z usunieciem drzew jest - sztuka,
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robot obejmuje:

— oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot,

— Sciecie drzewa, odciecie dtuzycy od pnia,

— obciecie gatezi i konaréw,

— wykarczowanie pni,

— przerobienie na kore drzewng gatezi i konaréw oraz usuniecie pozostatosci po przerébce z terenu miejsca
wycinki lub wywiezienie ich na sktadowisko $Smieci,

— wywiezienie pni (wraz z zatadunkiem i roztadunkiem),

— zasypanie dotow z zageszczeniem uzytego materiatu,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. Przepisy zwigzane

Nie wystepuja



